GNSS alused ja rakendused

GNSS = Global Navigation Satellite System
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GNSS komponendid

GNSS koosneb kolmest segmendist:

» Kosmos - satelliidid maa orbiidil

« Kontroll - Maapealsed kontrollkeskused
« Kasutaja - GNSS vastuvatja

: * Kwajalein

o

Aarne Toompark, I.V.A. Leon



GNSS praegune situatsioon

GNSS, nadal 10’2009

Dilution of precision
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GNSS toopohimote

GNSS t66pohiméte: Moddetakse g =]

signaali satelliidilt vastuvaotjani
joudmise aega ning arvutatakse selle

kaudu vastuvotja kaugus satelliidist. ¢

Teepikkus = Aeg x Kiirus

www.ivaleon.ee/ivanet -> Opikud

|lga satelliit edastab teate saatmise aega, satelliidi enda tapseid
orbiidi andmeid (ephemeris) ja uldist susteemi seisundit ning
kOigi teiste satelliitide umbkaudseid orbiite (almanahh).
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GNSS to66pohimote
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GNSS to66pohimote
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GNSS to66pohimote
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GNSS toopohimote
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GNSS vigade allikad

* lonosfaari ja atmosfaari haired

Viivitused, veeaur, paikese aktiivsus

 Satelliitide ja vastuvoétjate kella vead

Korrektsioon kontrolljaamadest, 0.1 sek = 30 000 km viga!

* Mitmeteelisus e. Multipath

Peegelduv signaal

 Satelliitide geomeetria
 Selective Availability

Valjas alates 1. mai 2000
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GNSS tapsus

° GPS tépSUS ~ 3 _ 5m RTK = Real Time Kinematic

Eelised: Odavad seadmed
Puudused: Eirahulda geodeetija ehitajat

Niisugused seadmed ei sobi geodeedile ja ehitajale
>

Lahendus? Diferentsiaal GPS/GNSS!

"ll\

* Diferentsiaal GNSS tapsus RTK ~10mm + 1ppg

Eelised: kiirus, tapsus ja kvaliteediinfo to0 kaigus, valjamarkimine ja muud rakendused
Piirangud: kaugus referentsjaamast

* Diferentsiaal GNSS tapsus jareltootlusega ~5mm + 0.5ppm

Eelised: suur tapsus, sobib riikliku pohivorgu modtmiseks
Piirangud: pikad mddteajad, andmed viivitusega, puudub info kvaliteedi osas, jareltootluse tarkvara
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GNSS rakendused

» Militaarrakendused
* Navigatsioon
 Tracking (jalgimine)
» Ajastamine
* Mangud
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Side view of module

Aarne Toompark, I.V.A. Leon



GNSS seadmed geodeedile, ehitajale, jne

* Antenn

* Vastuvotja

» Sidevahendid

- Kaablid, akud, jne T

e Tarkvara é }\

Aarne Toompark, I.V.A. Leon =



GNSS seadmed
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GNSS rakendused

* MOOtmine

* Mehhanismide juhtimine

* Navigatsioon lf

. GIS J

 Aeropildistamine,
skéngeerimine »

* P6llumaja
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Kisimused?

www.ivaleon.ee/ivanet
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